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the oscillators to the transducer (4). It 
allows for high speed marking. 
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. I.A invcncwn se refiere a un sistcnu para mar- 
caje (Jc objcloa en movimiento mcdiajiU ravoe 
User, comprcndiendo una fuenle que emite ray« 
laser scgun una Irayecloria. 

Cada vet 09 mas frecuente que las en vases o loa 
prop.« producta deban ser marcados c^da^ 

u olro dalo que solamenle a conocido desde un 
momento detcrmmado, taJ como aquci en que se 

obtenido el prop.o producto. Este imperativo en 
H ticmpo dermareaje. impide que el m^bmo pueda 

queta. de la impresion del envaseo, por ejemolo 
en el mo^de par. I. oblencion final del prodX' 
^nv«.^T!f • ocasiones U produccion, 

enyasa^o o si.-nilar fene un ritmo de produccion 
muy eleyado. por lo que el roarcaje con media 

iTcSi^br''"^"''' ^'"^'^ «-p" 

yos l^-^'.ri"'*'^ " 

e^-l^U'^M r"^;-"' '' ■ '"^'^ de 
enc.jia en e punto donu? i«irM.M. ai>. embareo 

U int*,*^" ''?bitua],nen;econocido3. « b«an |n 
la mte/pajicon de una "mascara- -n 'e la fu«.i* 

mJf. T * "n disr-ositivo que sola- 

ncnle dcja pasar los rayos a travcs de unoa n 

i.c v.v^br^^nT,*?'''" Proporcionan imagenes 

;3 H P'"''-^ ^i"'-' ■ ' ^» P!- - 

onl,^,!. m^f'J^'*' '"y* disp..-.:ac.., ad-c.^da s.- 

9nn t'«mpo de puo entrr |,;ri,i, del orden de 

£p'^;-.tn^,£| 

crisla7d!l7rrmi*- "'Tl''* P'Ooicdad del 
crmai del gcrmanio. que lo haee i..paz de modifi- 
car su ind.ce de refraclividod r.i funi"n dHa f«l 
cuencu de una «;f,al acu.tica ^..e i.',«iba Par^ 

guiente: «>""ll»«c,on ea buaicanKrnlc la .1- 

CO,. N,. He) y s« erea un cnmpo cl&rlrico en «u 
mter,o,, produci^-ndo un haz d^ folone. &le hl« 
d^ folone. „ g„iado denlro dc una MvidM S 

J oiro cicn por eicn rodcctor. 



^ difcccion del haz dc fotones iin cristnl de e-r 
man.0 con un transduclor que cuando cs 4c - 
lado eon una ae„al de radiofrccucncia produce 
una desviacion del camino del haz de fotones prl 
» duc^ndo una mtcrrupcion de la emision lA^r 

^uando s« inlerrumpe la scnal de radiofrr- 
cucncia el eamino del haz de folor.e, 4 re ' 
pera, produciendo otra vez emision laser irn" 
portan e senalar que durante el tien^ nue «Ti 
ilh' -nterrumpido hay un aumento'consuirrl- 

cuandV?."*"- • '* PfO<Juci..ndo 
cuando la emision se reeupera un pulso las.r de 
alta energia. 

Con mdependencia de lo expueslo, la in- 
•* vencion se plan tea el objetivo de utilizar 1 1 

fuera de lacav.dad antes citada ("extrafiavid.uJ" ) 
mienlo" * "''j*'"' *" 

oue^«ti°^^'"? '"•diante un sis.ema 

Itr?/ <. j^' f interpone un deflector 6i)tico 
extracay.dad en el que interviencn un crist .1 de 

^= STL LZ »P'S P«a converU? 

til il. frccuencia en ondw aciisticas ap- 

olrll,^ »«Jenias: una sene dc por lo menos rinco 
oscladores de frecuenca fija. siondo la frccuen! 
30 un conm'^f °»='>^0' Jist.nta de la de loe demas: 
un conmutador elcctronico situado a la salida de 
cada wcjador. dc l.empodo conmutacidn iuf-rior 
a . n'lc oseguiidos; y una unidad dc control apta 
r«^„ instante uno dc dichos 

-lO de d.cnos oseiladores con diclio Iransduc tor 

■.■i.r.f«'l f'"* * ''"f ^ refcrencia en cl 

,>a.raro anterior, por lo tnnto, se basa en hacer lle- 
Rir sucesiva, Irecuencias diferentes, previamenTe 

cia distinJa ocasiona -n disiinto indice d.r rofr.ir- 
tivjdad c:» cl cristal gcrmanio y obvi.iinontc a 
cada .nr-,ce de refractivldnd corr«pondc un, rc 
fracc-c. (.leflexidr.) dislin.a dc ios Vayos incidcn- 

rruy.!"!" ' "Plimn* dc tral,Aj„ ,|cl 

ban S ,|t ^r;"']"'" '^"n.*"/'<««J"«;lO' est in -n In 
iian. a d. adir.froc.jn-... fpor cjcnmlo 70 MHz) 

Conio ya )»c l.a itidica.lo, para o| .;,)onia 
scgu.i la invcncKiM, ,1 J,.||cctor o|uiro .1.1... 
i?'.,'!f''?'P"^"""''' '^T''P'""i--'>to rl,.,.ir,-..,ir„ 

lar oda una de ln« dcflcxioii. s. 

El rercrido equipnmieitto oL cifont^o ... ■. , 
. Uiscnado en baac a un:« writ ,lr o«riladoi. ; ' 
rrccucncia flja. eoumii'.vl. . « ,|u v. |n „!«'! " . ,. 

cm y a cnda uiin di- c^lm frrcuo-, ,.. . ; 

para configiimr la nnng-n l<.-.tr. 

VnriniKlo U coiimut.v V i -lo .(if.-triK,-. fr.^ 

r cuolquicr cnrnctcr .uscrpiii,!.. de ctar loriMa.b 
°"8'^'"^'"'"'' 20 punto.. r,.o 
tos laser distintos n dislni,. i.. focni. 
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Ei sisLema scgun la invcncion present* la no- 
table vciitaja con rcspecto & otros Jistemaa dc 
marcaj^ pot !as«r, que rn un tiempo muy corto 
(menca do un microsegundo) se pucde cambior de 
caractcr sin limitacion de caractcrea por Imea. 5 

Adem.is de la seric de oscilailorcj de ftecucn- 
cia fijji, el cquipamicnto electronico, a la sahda 
dc cada oacilador, dispone dc un conmutador 
electronico de tiempo dc conmutado inferior a 
2,5 microscgundoa. Cada conmutador eata con- 10 
trolado por un microproceaador (por ejemplo un 
microproceaador 8085) que genera informaciones 
ON/OFF, en funcion del punto oue se ha dc mar- 
car en el instantc que correaponaa. 

La forma utiliiada para gencrar caracteres 
puede ser la de matrb de 5 x 5 puntos. Con 
e)lo» solo se generan 5 puntos lonffitudinaimente, 
e« decir en soutido vertical, sicndo la velocidad 
en sentido horizontal del objeto a marcar lo que 
automalicamente origina el despiazamiento para 20 
poder obteaer la correapondiente imagen de 5 x 
5. A continitacion se expone un ejemplo. en el 

3ue Ine objetos a marcar se integran en una ca- 
cna cuya velocidad de desplazamicnto es de 30 
metroa/minuto, que equivalen a 0,5 mm cada mi- M 
lisegundo. En eale caso, si se pucden generar 5 
puntos cada miliacgundo, se obtienc un caracter 
de ancho 4 x 0,5 mm, ea decir de 2 mm. 

Para generar 5 puntos cada milisegundo, el 
tiempo intermcdio es de 1 milisegundo dividido 30 
por el numcro de puntoA menoa uno, 'a decir 250 
microsejundos. En consecuencia, el equipamicnto 
electronico, cuando lee la velocidad de la cadcna, 
debe generar puntos con un tiempo adectiado, que 
en esle ciao ea de 250 microscguudos. La lectura 35 
de dicha velocidad puede scr rcaliiada mcdiante 
un encoder. Se debe liacer conslar que el exprc- 
aado tiempo de 250 mirroaegundos ca muy supe- 
rior al del cristal de germanio, que ea del orden 
de 750 nanoaegundoa. El citado tiempo del cristal 40 
de germanio, se reficre al ticn.po de paso desdc 
la Imca 0, es decir sin scnal aciistica, a la Imea 
correapondiente a la frecuencia sclcccionada. 

Se seiiala que la encrgia de la excilacion del 
laser que lendra cada punto es de 250 microse- 43 
gundos muitiplicado por la poicncia del laser. La 
pot<*ricia que se requiere esla en funcion del ma- 
terial a marcar. Para papel pinUdo o satinado, 
es necesaria una energia dc 7,5 niilijoulcs, por lo 



que se precisaria una potencia do 30 W l.wr 
10.6 micras (COj). 

La figura que acorn pan a a la pre ami? d'r.scri- 
pcion es un diagramaen bloquca corrr^pcndicnte 
a una forma prcfercnte de rcalizacion del sistrma 
segun la invcncion. 

Al crista! dc germanio I llcga una lin<*a 2 <ic 
cntrada de laser la cual, si no exi.ste niiiguna v^nal 
acustica dentro del cristal, lo atravieaa sin di- 
fraccion sczun la linca 3; en ca«o que el cristal 
eatc excitado con una senal dc radiofrocui!ncia dc 
40 W de potencia llegada del trani;duc»or 4, la 
Imea 2 sufre una difraccion sogiin la l/nea 5 qt>e 
da un angulo de difraccion de 77 milirradianea. 

La senal aue Ilega al tranaductor 4, prr-ccdc de 
un amplificador lineal 6 de radiofrecuoncia dc 50 
W de salida con una cntrada dc 600 miliwats, im- 
peHancia de salida de 50 ohms y ancho banda 
de + 10 MHz. 

Ta unidad dc conmutacidn 7 eat.i comp\?cs:a 
por una scric de osciladorca de frecuencia fija 
y por los conmuladorcs neccsarioa para la genc- 
racion de la scfial dc frecuencia modulad.\. 

La unidad de control 8 esta compursta por 
una aerie dc oscilatiorca dc frecuencia fija y por 
los conmutadores neccsarlos para la gencracion 
dc la senal de frecuencia modulada. 

La unidad de control 8 comprcndr un micro 
procesador dc control del proccso, junto cor una 
mcmoria no volatil (PROM) cn la que se lialla al- 
mar.enado el gcnerador dc caracterei. El micro- 
procesador orfa controlado por un progr;ima con 
protocoloii piiirada-salida para rcalizar la conmu- 
tacidn 9 via H.S 232 con un ordcriAdor exterior no 
rcprcaentado y poder configurar Ic^ difrrcntcs ca- 
racteres a iM.in ar. asi* como rcalizar nunieracidn 
corrclativa s/i* marcar fccha y horn. 

Un intcrfan' 10 es el circuilo cncarjado dr co- 
municar el niicroprocesador que formn (iarte dc 
la unidad dc control 8 con cl ordcnador ext» rior 
antes cita<lo; o sea que actua como un cqmpo pc- 
rifcrico del ordcnador central. 

FinaJmcntc, un mcdidor dc velocidad II com- 
prcnde un encoder solidario dc la cadena cn la 
que se encucntran los objetos a marcar; .idcmas 
comprende cl equipo clcclrouico nec«?sAiio para 
conseguir que la lectura que so cfcctua dc la ve- 
locidad se convierta cn infornmcion vKlida para 
dicho microproccsador. 
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REIVINDICACIONES 



rnicnto median e rayos iser, eomprcndiendo una 

na cwactcruado porque en dioha traywloria 
« mt«pone un deflector 6ptico extracavidad en 

iranadiictor apto para convertir seiiales de radio 
dirho7r"t "^^i «u«t'CM aptaa para excitar to 
d.cho cruital de germanio, existiendo ademaa: una 
serie de por lo menoe einco osciladores de fre- 

dor dwt.nta de la de lo. dem«; un conmulador 
electronico situado a la salida de cada oscilador U 
de tiempo de conmutado inferior a 3 microsegun- 
dos; y una unidad de control apta para Beleccio- 
nar en eada mstante uno de dicU conmutador« 
a hn de coner.tar en cada instante uno de dichos 
osciiadorea con dicho transductor. jo 

2. Sistema scaun la reivindicaeion 1, carac- 
tcrizado porque Ta rrecucncia de cada uno de di- 
H^?^«r freeuencia fija esla en la banda 
de radiofrecuencia y con un ancho dc banda de 20 

antf;i«^«T'' ""i '"^indicaciones " 

t^i^Tj '='^*«=te'««dp porque se dispone un 
wnplificador lineal de radiofrecuencia que recibe 



la »cnal Je los osciladorcs dc frccucncia fiia v K 
transmile a dicho trv.sductcr. 

4. Sistema acgvin la reivindicaeion 3, c«r;.r- 
tcruftdo porque dicho omplificador e9 de SO Vv 

dancia de *alida dc 50 ohms. 

5. Sistema eegiin una de las r«ivindi.:acionei 
anleriores. caractcnzado porque dicha unidad 
ae control comprcnde un microproccsador y una 
mcmor.a no volafl que eontiene un gcnorador de 
ewacteres. 

a. Sistema scgun la reivindicaeion 5, c»rac- 
tcrizado porque a fin de confieurar los carnc-ercs 
a inarcsr, dicho mieroprocesador esla coiitrola/lo 
por u.i programa con protocoloa cntrada-s-Mida 
para reaiizar la conmutacion con un ordcnador 

7. Sistema srgun la reivindicaeion 6. carnc- 
tenzAdo porque dicha conmutacion rcaJiza a 
traves de un circuito interface. 

8. Sistema scgun una dc las reivindi.:acionc3 
rH^T'^A porque comprende un 
mcdidor de la vcloc.dad de lo, objctos en n.ovi. 
micnto a marcar. 

9. Sistema scgiin la reivindicaeion 8, rn Ia que 
ICS objelos en movimiento son trasladadofl por 

dor de vclocjdad cs solidario de dicha caii. n;i 
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